Résumé - Dans cet article, on présente  au premier lieu  le concept du CGT (Command Generator Tracker), puis on utilise ce concept pour développer  une commande adaptative à modèle de référence qui sera appliquée aux systèmes linéaires variants et aux systèmes non linéaires favorable à la linéarisation virtuelle. La stabilité asymptotique est également garantie même si les conditions  du suivi parfait ne sont pas satisfaites, il suffit juste de fournir quelques conditions satisfaisantes. Les simulations montrent que l’algorithme développé conduit à une erreur asymptotiquement stable.
